Adatlap

Szelepmozgaté motorok aranyos vezérléshez

AME 435

Leiras

Az AME 435 szelepmozgat6 a VRB, VRG, VF
és VL tipusu két- és haromjaratu szelepeknél
hasznalhaté max. DN 80 atmérdig.

A szelepmozgaté rendelkezik néhany kiilonleges

tulajdonséaggal:

« automatikusan alkalmazkodik a szelep
emelkedéséhez, mely nagymértékben
csokkenti az izembe helyezés id6tartamat
(6nbedllé mikddés).

szelepkarakterisztika bedllitasi lehetdség;
az aramlasi karakterisztikat valtoztatni lehet
linearisrél logaritmikusra és forditva.

a nyomaték-kapcsoldval rendelkezd

fejlett technoldgia biztositja, hogy
a szelepmozgaténdl és a szelepnél

ne lépjen fel tulterhelés.

Egyéb szelepekkel valé kombinacidkat lasd
a Tartozékok részben.

Main data:

Névleges fesziiltség:

- 24 VAC/DC, 50 Hz/60 Hz
Szabalyozé bemend jel:

- 0(4)-20 mA

- 0(2-10V

Er6: 400 N

Szelepléket: 20 mm
Sebesség (valaszthato):
-7,5s/mm

-15s/mm

Max. kozeghémérséklet: 130 °C
Onbealld

LED jelzésadas

Kiilsé RESET gomb
Kimeneti jel

Kézi mikodtetés

Rendelés

Szelepmozgaté

Tartozékok - Adapter

Tipus Tapfesziiltség Rendelési
szam
AME 435 24 VAC/DC 082H0161

Tartozékok - Szelepszar flités

Tipus DN | Tapfesziiltség Re;\zc;e':‘esn
Szelepszar
flités 15-80 24V 06520315

maxAp | Rendelési
Szelepek DN A
P (bar) szam
15 9
20 4
A régi VRB, 25 2
VRG, VF, VL 06520313
szelepekhez 32 1
40 0,8
50 0,5
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Adatlap

AME 435 szelepmozgat6 motor aranyos vezérléshez

Miiszaki adatok

Mikodtet6 fesziiltség 24 VAC/VDC; £10%

Teljesitményfelvétel 4,5 VA

Frekvencia 50 Hz/60 Hz

szabalyozo el 0.1 20 mA . 20 mA) Rl 2 5000

Kimend jel X 0-t6l 10V-ig (2-t61 10V-ig) RL = 650 Q (maximalis terhelés)

Zér6 erd 400N

Maximalis |6ket 20 mm

Sebesség 7,5 s/mm vagy 15 s/mm

Max. kozeghémérséklet 130 °C

Kornyezeti hdmérséklet 0...55°C

Tarolasi, szallitasi hém. -40...+70°C

Védelmi osztaly 1l

Védelmi fokozat IP 54

Suly 0,45 kg

c E—jelt‘)lés szabvanyoknak Kisfesziiltségu berendezések (LVD) 2006/95/EK: EN 60730-1,

megfelel8en EN 60730-2-14 EMC 2004/108/EK irdnyelv: EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

Telepitési Szerelés

A szelepmozgatdnak a szelepre torténd
felszereléséhez nincs szilikség szerszamra.

A szelepmozgatoval elldtott szelepet csak
vizszintes vagy felfelé 4ll6 helyzetben szabad
beszerelni. Lefelé irdnyu beszerelés tilos.

A szelepmozgat6t nem szabad robbanasveszélyes
kornyezetben, tovabbd 0 °C-nél alacsonyabb, vagy
55 °C-nél magasabb kérnyezeti h6mérsékleten
alkalmazni. Nem szabad kitenni gézsugar,
vizsugar vagy csopogé folyadék hatasanak.

Megjegyzés:

A szelepmozgatd a régzité csavarok olddsa utdn
360°-al kérbeforgathaté a szelepszdron a kénnyebb
hozzdférés céljdbol. A szelepmozgatd elhelyezése
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utdn, szoritsa meg ismét a rogzitést.

Elektromos szerelés

Az elektromos szereléshez le kell szerelni

a szelepmozgaté burkolatat. Két menet nélkdli
tomszelence nyilds (016 és 016/020 kombinalva)
van el6készitve a tomszelencék szamara.
Gyarilag az egyik nyilds gumi tdomszelencével
van elldtva, a masik nyilas pedig szabadon van.

Megjegyzés:

Afelhaszndlt kdbelnek és tomszelencének nem
szabad cs6kkentenie a szelepmozgaté IP fokozatdt,
és gondoskodni kell arrdl, hogy a csatlakozok
teljesen terhelésmentesek legyenek.

A gydrilag szdllitott gumi témszelence nem
csbkkenti az IP fokozatot, de nem biztosit teljes

terhelésmentességet az LVD irdnyelv értelmében.
Ugyeljen a helyi el8irdsok és szabdlyok betartdsdra is.
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Adatlap

AME 435 szelepmozgat6 motor aranyos vezérléshez

DIP kapcsolok beallitasa

Athidalé

+ U/l - Bemeneti jel Tipus kivélasztas
- U pozicio; fesziiltségjel bemenet kerilt
kivalasztasra
- | pozicié; dramjel bemenet kerilt kivalasztasra

DIP kapcsolék
«  SW 1: Nincs hasznalatban

+ SW 2: Bemeneti jel tartomény valasztas
- OFF dllds; a vezérl6jel 0-10 V (feszlltségjel
esetén) tartomanyban, vagy 0-20 mA
(dramjel esetén) tartomdanyban van
- ON dllds; a vezérl6jel 2-10 V (feszlltségjel
esetén) tartomanyban, vagy 4-20 mA
(dramjel esetén) tartoményban van

+ SW 3: Direkt vagy forditott m(ikodés vélaszto
- OFF dllds; a szelepmozgatd direkt médon
mUkodik (a szelepszar novekvé fesziltségjel
hatasara kiemelkedik)
- ON dllds; a szelepmozgaté forditott médon
mUkodik (a szelepszar novekvé fesziiltségjel
hatasara zar)

+ SW 4: Gyors/Lassu - Sebességvalasztd
- OFF dllds; a szelepmozgatasi sebesség
7,5 s/mm
- ON dllds; a szelepmozgatdsi sebesség
15 s/mm

«  SW 5: Nincs hasznalatban

- SW 6: Nincs hasznalatban
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SW 7: LIN/MDF - Lineéris vagy egyenszazalékos

karakterisztikaju szelep kivalasztasa

- OFF dllds; a szeleppozicié a vezérljellel
aranyos lesz

- ON dllds; a szeleppozicié egyenszazalékos
lesz a vezérl6jelnek megfeleléen.
Ez a kapcsolat beallithaté - ldsd az
Egyenszdzalékos dtdramldsu szeleprél sz6l6
részt

SW 8: “Okos” funkcidvalaszto

- OFF dllds; a szelepmozgatd nem probal
meg semmilyen oszcillaciét sem érzékelni
arendszerben

- ON dllds; a szelepmozgaté aktival egy specidlis
oszcillacié csokkentd algoritmust - Idsd az
Oszcilldcié cs6kkentd algoritmusrol sz616 részt

Egyenszazalékos karakterisztikajua szelep
beallitasa
(Az SW 7 kapcsolé ON dlldsban)

A szelepmozgatdéban van egy specialis
szelepkarakterisztika bedllitasi lehetéség. Az
ataramlas modosithato linearisbdl logaritmikusra
vagy forditva, a potenciométer elforgatasaval az
6ramutat6 jarasaval azonos (CW) vagy ellentétes
(CCW) irdnyban. A részleteket lasd a Beépitési
utasitasban.
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Adatlap

AME 435 szelepmozgat6 motor aranyos vezérléshez

Jumper/DIP kapcsolék
beallitasa
(folytatds)

Oszcillaciot csokkento algoritmus
(Az SW 8 kapcsolé ON dlldsban)

A szelepmozgatd specidlis oszcillacié csokkentd
algoritmussal van ellatva. Ha az Y vezérl6jel egy
bizonyos ponton oszcilldl (2. dbra) - idébeni
lefolydsat tekintve, az algoritmus elkezdi

csokkenteni a szelepre jutd kimeneti jel erGsitését.

A statikus jelleggdrbe helyett a szelepmozgaté
atvalt dinamikus jelleggdrbére (1. ébra) -
bizonyos kimeneti szelepemelkedési teriilet mas
meredekségre valt (csokken az erdsités).

Ha a vezérljel mar nem oszcilldl tobbé, akkor
a szelepre juté kimeneti jel lassan visszatér
a statikus jelleggorbéhez.
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Uzembe helyezés

Végezziik el a mechanikai felszerelést, rogzitést,
elektromos bekotést, allitsuk be az jumpert és

a DIP-kapcsolokat, ellendrizziik a munkat, majd
végezziink egy probat:

+ Kapcsolja be a tapfesziiltséget
Ekkor a motor automatikus 6nbeallé
szelepemelkedés funkcidja izembe 1ép

+ Alkalmazza a megfeleld vezérl6 fesziiltséget
és ellendrizze:
- hogy a szelepszar irdnya megfelel-e az
alkalmazasnak, és
- a szelepmozgaté a szelepet a teljes
|6kethosszon hajtja-e meg

Ekkor az egység lizembe helyezése befejez6dott.

Automatikus szeleploket beallitas
A szelepmozgaté automatikusan moédositja
a loketét a szelep véghelyzeteihez :
- amikor el6szor rdkapcsolja a tapfesziiltséget,
vagy
- késébb a STAND BY/RESET gomb
5 masodpercig tarté megnyomasaval

A teljes szeleploket hossz tesztelése

Ha a nulla kimenetet (SN) kozvetlenl rakotjik
az 1-es, vagy 3-as kimenetre, a szeleptipustol
figgdben, a meghajto teljesen nyitja/zarja a
szelepet.

VD.LE.K2.47 © Danfoss 02/2010
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AME 435 szelepmozgat6 motor aranyos vezérléshez

LED jelzésadas/

Szelepmozgaté miikodési

moédok

STAND BY/RESET

g0 tE0 I INNANNANANNANNANANI
(masodpercenkénti M
gyakorisag)

Folyamatosan vilagito
z6ld LED:
Pozicionalasi méd

Z6lden villogé LED: \

Normal méd (6 mésod-
P .2 6s
percenkénti gyakorisag)
Vorosen villogd LED:
vergsenvilogs LED: | [ [ [ [ [ [1 (1 (111

masodpercenkénti 2s
gyakorisag)

LED funkcidkijelz6

A kétszind (z6ld/voros) LED funkciodkijelzé
a szelepmozgato fedelén van elhelyezve.
Ez jelzi a m(ikodési modot.

Kiils6 gomb

A szelepmozgatdn taldlhaté egy kiilsé STAND BY/
RESET gomb, amely a LED kijelzé mellett van
elhelyezve. Ennek a gombnak a kiilénb6z6
modokon térténd megnyomasaval kiilonb6z6
mkodési médok kezdeményezhetdk:

. Onbeallité méd
PA STAND BY/RESET gomb 5 masodpercig
tarté megnyomadsara a szelepmozgato
Onbeall6 szeleputhossz bedllitasba kezd:
A kétszinl LED zo6lden villog 1 masodperces
gyakorisaggal a kalibralasi folyamat alatt,
amely a szelepszar kiemelkedésével
kezdédik. A maximalis eré érzékelésekor
(a szelep véghelyzetében), a szelepmozgatd
visszahUzza a szelepszarat, amig ismét
maximalis er6t nem érzékel (a szelep masik
véghelyzetét). A szelepmozgatd ezutdn belép
a normal médba és reagal a vezérlgjelre.

Pozicionalasi mod

A kétszin( LED z6ld szin( és vilagit

a szelepmozgato poziciondlasa kdzben
a vezérléjelnek megfelel6en

Normal méd

A szelepmozgat6 pozicionaldsanak
befejezése utén a LED z6ld szinben villog
6 masodpercenként.

STAND BY (KESZENLETI) méd

A STAND BY/RESET gomb megnyomdsa
atkapcsolja a szelepmozgatét STAND BY
modra. A szelepmozgatd ebben a médban
megtartja legutdbbi helyzetét, és nem
reagal semmilyen vezérljelre sem. Ez a mod
hasznalhato kézi vezérlésre mas berendezés
izembe helyezésének ideje alatt, vagy
szervizelési célbol.

A kétszin( LED vorosen villog 2 masodperces
id6kozonként.

Ha ismét megnyomja a STAND BY/RESET
gombot, a szelepmozgaté dtkapcsol normal
modba.

DH-SMT/SI
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AME 435 szelepmozgat6 motor aranyos vezérléshez

Kézi miikodtetés

A kézi miikodtetés a szelepmozgatd hazon Iévo
kezel6gomb segitségével torténhet:

« Valassza le a taplalast, vagy nyomja meg
a STAND BY/RESET gombot

+  Akezel6gombbal dllitsa be a szeleppoziciét
(Ugyeljen a forgatasi iranyra)

Ha mar nincs szlikség kézi vezérlésre:
- Allitsa vissza a taplalast, vagy nyomja meg
a STAND BY/RESET gombot ismét

Megjegyzés:

A kézi mikédtetésrél vald dtdllds utdn a kimeneti
jel (X) értéke mindaddig pontatlan, mig a szelep
végdlldsba nem ér.

Elektromos bekotés SP 24V AC/DC ... MUkodtet6 fesziltség
N L acaav - ,
A e pc2av - | 4 SN (01— K6z6s vezeték
Y bl
Csak 24 V AC/DC / Jo =l= g Y 0-t6l 10 V-ig............ Bemeneti jel
S : (2-t61 10 V-ig)
ola * * g 0-t61 20 mA-ig
= - N (4-t61 20 mA-ig)
snlsp|v |1 ]3] x] :
g X 0-t61 10 V-ig............ Kimeneti jel
(2-t61 10 V-ig)
rA?&\A_l 1,3 Bemeneti jel feliilirasa
(3-pont szabdlyozdshoz nem haszndlhatd)
miiksdtets || _kF
fesziiltség ] HC |
. A vezetékek javasolt
L é%{ Kabel hossza keresztmetszete
0-50 m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?
*;7/
,e<l- g
“)
F
Megsemmisités Ha a szelepmozgatét meg kell semmisiteni, akkor

el6szor szét kell szedni, majd az alkatrészeket
anyaguk szerinti csoportositani, és ez utan lehet
azokat a szabalyok szerint hulladékba tenni.

VD.LE.K2.47 © Danfoss 02/2010
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Adatlap AME 435 szelepmozgaté motor aranyos vezérléshez

Szelepmozgato - szelep
kombinaciék

AME 435 + AME 435 + AME 435 + AME 435 +
VRB 2, VRG 2 VRB 3, VRG 3 VF2,VL2 VF3,VL3

Méretek

147

M.D.010.1/02

M.D.009.1/02

min. 180

159.5
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Adatlap AME 435 szelepmozgat6 motor aranyos vezérléshez
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